oyLADANi MODELARSKEHO SERVA
- ZAKLADY ELEKTRONIKY A ROBOTIKY

Kdo mtze vyrobit?

Dévéata a chlapci od 7. roéniku ZS. Vzhledem k postupu
sestaveni je vhodny stdly dozor ucitele a promyslena organizace
prace.

Za jak dlouho se to stihne?
Doporucujeme vramci vyucovaciho predmétu Technika
vyhradit 2 vyucovaci hodiny.

Kdo zpracoval namét a vyrobek doporucuje?
Radim Dérda, Univerzita Palackého v Olomouci

Co se zaci nauci?

Ocekavané vystupy uceni:
- s porozuménim cte technickou dokumentaci a graficky znazorni
jednoduchy vyrobek,
- vyresi pfimérené narocny technicky problém aplikaci zndmého zpUsobu
feseni,
- rozlisi, roztfidi a pojmenuje zakladni technické materidly,
-z nabidky zvoli vhodny material a pracovni postup; pti zhotovovani
vyrobku dodrzuje dany sled vyrobnich operaci,
- sestavi pfimérené slozité robotické zafizeni s vyuzitim stavebnice.
Konkrétni dovednosti:
- sestaveni elektrického obvodu na nepajivém poli,
- programovani Arduino UNO/Nano prace s I/O digitalni piny,
- zapojeni modeldiského serva, jako polohovaciho prvku,
- bezpecné uzivani pomlcek k zapojeni obvodu.

Jaky material a pomucky potiebujeme?

Pracovni prostory:
- PCucebna.
Material:
- 1x Arduino Nano, modelarské servo, vodice, nepajivé pole, propojovaci
kabel USB.
Pomiicky:
- pocitac s USB, nainstalovanym Arduino IDE a pfipojenim k internetu.

Pracovni postup

1. Prohlédneme si elektrotechnické schéma (obr. 1). Vidime, Ze je sloZeno
pouze ze dvou ¢asti: Arduino — modelarské servo.

2. Modelarské servo, v sobé obsahuje veskerou fidici elektroniku a umozniuje

presné pootodit vystupni hfidel v rozsahu 0 — 180°.

Zapojime Arduino do nepajivého pole, tak aby bylo zcela zasunuto.

4. Vyvody ze serva prodlouzime M-M vodi¢i (spoj miZeme zajistit kouskem
lepici pasky).

5. Peclivé propojime Arduino a modelarské servo.

Digitdlni pin 9, vyuZijeme pro fidici signal do serva.

7. Podle zamyslené aplikace zjistime, kde se nachazi krajni, nebo stfedova
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poloha serva. K tomu pouzijeme program, viz obr. 2.
Nasledné pfipevnime plastovy nadstavec na vystupni htidel.

8. Nyni nechame servo pravidelné kmitat. VyuzZijeme ktomu opakovani
s proménou cyklu ,i“. MoZné feSeni je na obrdzku 3.

9. Program nahrajeme do naseho Arduina a  spustime, viz
metodika_00_bastlirske_minimum_derda.

Prostfedni/Cerveny=5V
Tmavy krajni = GND
Svétly krajni

= fidici signal - pin D9
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Obr. 1
otoéit servomotor na kollku 9 » pa @ stupné
otocit servomotor na koliku 9 » npa @ stupné
NS

Obr. 2
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Obr. 3

Metodické poznamky

1. Nadani Zaci, mohou vytvofit pfesny metronom, pfipadné presné zmérit
_— minimalni periodu, pfi zachovani amplitudy, kterou je mozno realizovat.
: 2. Zakladni informace, postupy a vyobrazeni souc¢astek nalezneme v metodice:
metodika_00_bastlirske_minimum_derda.
3. Metodika navazuje na metodiky BéZici svétlo a Tlacitko se zpoZdénym
vypnutim, Dérda.

Pouzité zdroje a dalSi inspirace

Internetové zdroje:
- TechnoMet — sbirka metodickych namétli k provadéni technickych

¢innosti zakd ve skole, zajmovém krouzku nebo détmi doma. Primarné
se zaméruje na aktivity pro déti a mladeZ ve véku od 6 do 14 let.
Dostupné na: https://www.pdf.upol.cz/ktiv/technomet.

Vytvofeno v ramci projektu TACR TL0O3000535 Vyvoj systému podpory implementace
inovativni koncepce technického vzdélavani na zakladnich $kolach v Ceské republice.
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