DVOUSTAVOVE RiZENi ELEKTROMOTORU
- ZAKLADY ELEKTRONIKY A ROBOTIKY

Kdo mtze vyrobit?

Dévéata a chlapci od 7. roéniku ZS. Vzhledem k postupu
sestaveni je vhodny stdly dozor ucitele a promyslena organizace
prace.

Za jak dlouho se to stihne?
Doporucujeme vramci vyucovaciho predmétu Technika
vyhradit 2 vyucovaci hodiny.

Kdo zpracoval namét a vyrobek doporucuje?
Radim Dérda, Univerzita Palackého v Olomouci

Co se zaci nauci?

Ocekavané vystupy uceni:
- s porozuménim cte technickou dokumentaci a graficky znazorni
jednoduchy vyrobek,
- vyresi pfimérené narocny technicky problém aplikaci znamého zplsobu
feseni,
- rozlisi, roztfidi a pojmenuje zakladni technické materidly,
-z nabidky zvoli vhodny material a pracovni postup; pti zhotovovani
vyrobku dodrzuje dany sled vyrobnich operaci,
- sestavi pfimérené slozité robotické zafizeni s vyuzitim stavebnice.
Konkrétni dovednosti:
- sestaveni elektrického obvodu na nepajivém poli,
- programovani Arduino UNO/Nano prace s I/O digitalni piny,
- zapojeni H-mUstku, jako prvku fidictho motory,
- bezpecné uzivani pomlcek k zapojeni obvodu.

Jaky material a pomucky potifebujeme?

Pracovni prostory:
- PCucebna.
Material:
- 1x Arduino Nano, 1x H-mustek 19110, 2x elektromotor, vodice,
nepajivé pole, propojovaci kabel USB.
Pomiicky:
- pocitac s USB, nainstalovanym Arduino IDE a pfipojenim k internetu.

Pracovni postup

1. Prohlédneme si elektrotechnické schéma (obr. 1). Vidime, Ze je slozeno ze
tfi ¢asti: Arduina — H-mUstku — motord.

2. Zapojime Arduino do nepajivého pole, tak aby bylo zcela zasunuto.

3. Pfipojime kmotoru M-M vodi¢e, bud pfipajenim, nebo provieéenim
médénymi oky a zafixovanim pod silikonovym paskem.

4. Propojime motory s H-mUlstkem — vodice zapojime do zelené svorkovnice.

5. Peclivé propojime Arduino s H-mustkem, pomoci F-M vodicu.

6. Digitdlni piny 5-8 vyuZijeme jako vystupni. Piny 5 a 7 pro levy motor, piny 6 a
8 pro pravy motor.

7. Motor se otaci, pokud je na pfivodnich vodicich rozdilné napéti.
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8. Prikazovym blokem ,nastav kolik”, na patficny pin pfivedeme napéti HIGH
=>5V / LOW =>0V.

9. UZ vite jak roztocit a zastavit jeden motor? Ano, pin 5 nastavime na HIGH a
pin 7 na LOW a nasledné piny 5 a 7 nastavime na LOW, viz obr. 2.

10. Nyni naprogramujeme oba motory, aby se soucasné tocily jednim smérem,
po 5 s zastavily na 2 s, nasledné se tocily 5 s opacnym smérem a nasledné na
2 s zastavily. Toto se bude stale opakovat. Reseni je uvedeno na obr. 3.

11.Program  nahrajeme do naseho Arduina a spustime, Vviz
metodika_00_bastlirske_minimum_derda.
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Obr. 3

Metodické poznamky
1. Méné zdatni Zaci mohou fidit jen jeden motor, zdatni Zaci mohou uvaZovat o
_— vyuZiti, pfi pohybu robota s diferencidlnim fizenim.
" 2. Zakladni informace, postupy a vyobrazeni souédstek nalezneme v metodice:
metodika_00_bastlirske_minimum_derda.

3. Metodika navazuje na metodiky BéZici svétlo a Tlacitko se zpoZdénym
vypnutim, Dérda.

Pouzité zdroje a dalsi inspirace

Internetové zdroje:
- TechnoMet — sbirka metodickych namétl k provadéni technickych

¢innosti zakd ve skole, zajmovém krouzku nebo détmi doma. Primarné
se zaméruje na aktivity pro déti a mladez ve véku od 6 do 14 let.

Dostupné na: https://www.pdf.upol.cz/ktiv/technomet.

Vytvofeno v ramci projektu TACR TL03000535 Vyvoj systému podpory implementace
inovativni koncepce technického vzdélavani na zakladnich $kolach v Ceské republice.
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